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Funzioni di Merito
00000

Penalita esterne o sequenziali

Per il problema

min f(x)
s.t. h(x) =0
g(x) <0

Si definisce

P(xe) = f(X)+%(Ilh(X)!!2+HmaX{O,g(X)}Hz)

VP(xe) = VF(x)+ %(Vh(x)h(x) + Vg(x) max{0.5(x)})
ezkh(xk) = g — pt, €2k max{0, g(xk)} = A\ — A"
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Funzioni di Merito
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Lagrangiani aumentati

Per il problema

min f(x)
s.t. h(x) =0
g(x) <0
Si definisce
T T €
Lo hi€) = £(x)+uTh(x) + AT max {g(x),~ 52}

o 7 (1ot + [ma {0, 2})

ValaGo i hi) = Vil N) + 2 (THG0A() + V() max{g(x), ~eA/2} )

2 N 2 € *
Mk‘i’ah(Xk) = lk+1 — p5, >\k+a max {g(xk), *Ek/\k} = Ayl — A
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Funzioni di Merito
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Funzioni con barriera logaritmica

Per il problema

min f(x)
s.t. h(x) =0
g(x) =0

Si definisce

B(xip) = f(x)—pzlogg,-(x>+21puh(x)||2
=1

m

VB(xip) = VF) =S —LVai(x) + SVh(x)h(x)
’ ,2_; gi(x) " © p
plkh(xk) T R
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Funzioni di Merito
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Funzioni con barriera logaritmica

Per il problema
min f(x)

Si definisce

Blxi) = £(x)=p > log i) + 5 GO

i=1
7 1
VeB(xip) = VF(x)-— P Vgi(x)+ = Vh(x)h(x)
’ ,2_; gi(x) " © p
plkh(Xk) = pk — pt, gj()p(:) = (M)i = A}
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Funzioni di Merito
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Funzioni con barriera logaritmica — variabili slack

Per il problema

. min f(x)
min f(x) s.t. h(x) =
s.t. h(X) ~ g(x)—s:O
g(x) = s> 0
Si definisce
B(x,s:p) = f(x)— Zlogs,Jr* ()% + llg(x) — s]1?)

ViB(x;s;p) = Vf(x)+ ;Vh(X)h(X) + ;Vg(X)(g(X) —s)

1 1
—h(x) = pk — 1, ——(g(xk) — sk) = Ak = A"
Pk Pk
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