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e Laurea di Primo Livello in Ing. Informatica:

— 30/03/2006: Gaz Claudio Roberto. Correlatore; Relatore: Prof. S.Panziersi.
“Applicazione di un osservatore non lineare per il controllo di un robot a due link
con braccio flessibile”

— 21/12/2006: Cavalli Gloria Joy. Correlatore; Relatore: Prof. S.Panzieri.
“Metodi polinomiali per la risoluzione di problemi di controllo ottimo”

— 28/05/2008: Giorgio Maltempi. Correlatore; Relatore: Prof.ssa F. Pascucci.

“Un modello lineare stocastico del rollio di una nave: validazione ed
indentificazione parametrica del modello”



